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1. Allgemeines
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2. Adaptive Regelung

Die adaptive Regelung APC (Adaptive Peak Control)* gleicht im Laufe des Versuchs den Istwert des
einzelnenKanals anden geforderten Sollwertan.

Hierbei wird vor Beginn des Versuchs eine spezielle Datei des Sollwertes angelegt, das fir jeden
Umkehrpunkt eines Kanals die absolute Hohe, den Zeitpunkt und eventuell zusatzliche Informationen
Uberz.B. denKurvenverlauf zwischenzwei Umkehrpunkten enthalt.

Bei Durchlauf der ersten Wiederholperiode im Versuch werden die Fehler zwischen dem erreichten
Istwert und dem erforderlichen Sollwert fir jeden Umkehrpunkt abgelegt. Bei der nachsten Teilfolge
werden diese Fehler durch Uberhéhung oder Verminderung des entsprechenden Umkehrpunktes der
Steuerdatei (Sollwert) korrigiert.

Gegenuber der bisher angewendeten "Matrix kontrollierten" Adaption hat das neue APC erhebliche
Vorteile:

® durch die einzelne Behandlung der Umkehrpunkte arbeitet es genauer als die Matrix kontrollierte
Adaption.

® das APC kann auch fur mehrkanalige Versuche verwendet werden.

® das APC System wird durch Implementierung der sog. Frequenz-Adaption** noch besser an die
Moglichkeiten der Prifmaschine angepaldt und beschleunigt dadurch den Versuchsablauf noch-
mals.

® das APC-System kann zur Phasenkorrektur von mehreren Kanalen untereinander verwendet
werden.

Diese Eigenschaften zeichnen das APC-System gegeniuber dem Matrix orientierten System aus.

* BMW Patent: Erfinder, Herr Dipl.-Ing. Bernhard Fiedler (BMW) und Herr Dr.-Ing. Dieter Schiitz (ATDO GmbH)
** Lieferbar ab 2002



3. Anzeigen wahrend des Versuches
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Bei der Erstellung eines Versuchsablaufes kdnnen auch Grenzwerte fur alle Sollwertvorgabe-Kanale,
wie auch fur alle MelRkanale angegeben werden. Falls wahrend des Versuchsablaufes einer dieser
Grenzwerte im Sinne eines Maximums und im Sinne eines Minimums Uberschritten wird, wird der
Versuchsablauf mit einer entsprechenden Meldung gestoppt. Zur Eingabe wird eine Tabelle benutzt, in
derdie physikalischen Grenzwerte eingegebenwerden kdnnen.

5. Soll - Istwertvergleich
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Der Soll - Istwertvergleich wird tGiber das
Auswerteverfahren Klassengrenzen-
uberschreitungen (Level-Crossings)
durchgefuhrt. Der Soll-Istvergleich ist
Online verfugbarund stelltdadurch eine
rasche Beurteilung sicher.



6.Weitere Messungen wahrend des Versuchs
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7 .Restart Funktion

Ist es notig, dass ein laufender Versuch aus technischen oder administrativen Grinden angehalten
werden mul, ist es mit der sog. “Restart-Funktion” méglich den Versuch zu einem spateren Zeitpunkt an
genau der Stelle im Versuchsablauf fortzusetzen an der er unterbrochen wurde. Das Aufsetzen an der
“Unterbrechungsstelle” verhindert, dass ein kosten- und zeitintensiver kompletter neuer Start des
Versuches nétigwird.

8.Prozessrechnerkarte mit digitalen Signalprozessor

Die mangelnde Echtzeitfahigkeit von MS-Windows verhinderte bisher einen grofleren Einsatz in der
Prozessdatenverarbeitung und Prifstandssteuerung. Daher wurde die Prozessrechnerkarte mit einem
eigenen digitalen Signalprozessor, der eine hohe Rechenleistung besitzt, ausgeristet. Durch die klare
Aufgabenteilung zwischen dem PC, der die Verwaltung des gesamten Prozesses Ubernimmt und der
Prozessrechnerkarte, sind nun Online, rechenaufwendige Messungen oder Datenreduktionen méglich.

Subject to technical alterations!
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